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A.M.S. Software GmbH |%Tmslms

www.ams-soft.de Certified Alliance Partner

« Seit 1995 entwickelt die A.M.S. Software GmbH in enger Zusammenarbeit mit
ihren Kunden flexible, erweiterbare und langlebige Software- und
Hardware-Systeme

» Dienstleistungen und Systeme fur Forschung, Entwicklung und Produktion

« Branchen: Automotive, Luftfahrt, Halbleiter, Elektrogerate, Haushaltsgerate,
Maschinenbau, Petrochemie, Bahnleittechnik...

» Referenzen: AKN-Eisenbahn, Airbus, Beiersdorf, ContiTech, JCI/Varta, NXP
Semiconductors, Philips Medical, Sauer-Danfoss, Shell, tesa, Volkswagen...

i L abVIEW

e CLD- und CLAD-zertifizierte LabVIEW-Entwickler CERTIFIED DEVELOPER

* Seit 1996 National Instruments Alliance Partner
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ACANIS - CAN help you

1. Ubersicht, Motivation, Entstehungsgeschichte (1/2)

« Zunehmende Verbreitung der CAN-Hardware von National Instruements (NI) in
unterschiedlichen Branchen.

* Nachfrage nach einem universell einsetzbaren Software-Tool fur CAN-Daten im
Umfeld von NI/LabVIEW.

* Initialzindung: Entwicklung von ACANIS wurde durch den geplanter Einsatz von
NI-CAN beim Integrationstest von Klimasystemen fur Airbus-Flugzeuge motiviert.

» Viele wertvolle Ideen und Anregungen von Herrn Kuhnert & Kollegen
(Airbus Operations GmbH Hamburg).

» Weiterentwicklung zu einem Produkt

« Nativ in LabVIEW
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ACANIS - CAN help you

1. Ubersicht, Motivation, Entstehungsgeschichte (2/2)
» ACANIS ist ein universelles Werkzeug fur alle CAN-Produkte von NI.

» Es unterstutzt den Anwender bei der Entwicklung von CAN-Bus-basierten
Systemen, indem es eine integrierte, interaktive und ergonomische Analyse- und
Testumgebung bietet.

» Ein transparentes, nicht an den Kauf einer bestimmten Hardware gekoppeltes
Lizenzmodell ermoglicht den preiswerten und flexiblen Einsatz.

. Key Features:

Unterstitzung aller NI-CAN-Hardware

Parallele Behandlung mehrerer Ports, auch Gber Hardware-Grenzen hinaus
Integrierte Definition von Datenbasis, Ansichten und Visualisierungen (Projekte)
Bus-Topologie nach FIBEX

Import von Signaldefinitionen aus dem CANdb-Format

Manuell ausgeldstes, zyklisches und Event-gesteuertes Senden von Botschaften
Visualisierung der Signale in benutzerdefinierten Oberflachen (Panel)
Visualisierung der Signale in Diagrammen mit unterschiedlichen Zeitskalen (Datenverdichtung)
Automatische Bus-Erkennung und -Konfiguration, Bus-Statistik

Speicherung der Daten im TDMS-Format
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ACANIS - CAN help you

Erlauterung Demonstrationsaufbau

PXI-PC
PXI-CAN-Karten
ACK-Software

CAN4-Port =

|
CAN3-Port =

ACANIS-Software | CAN-Leitung

CAN2-Port =

|
CAN1-Port =

_ |
CAN-Simulator CANO-Port

Software
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ACANIS - CAN help you

2.1 Visualisierungen - Hauptansicht (Tree View)

® VI S u a I IS I e ru n g B ACANIS - I:\ProjektedaCANISYWorkRKADBC -DateientiCANIS. project

d File Configuration Show  Info...
@) |[=]8)][= .
Show Filter Port é Alias Data Frames/s DataFrames Total FError Frames/s Error Frames Total Load
° Bus_statlstlk 2 cam 83 11951 0 0
Data Database ‘
Navigator A Message > ID § Signal VYalue Time Stamp Count Delta (m=)
B-lE‘ACANIS Project il [+ Demo_Ll 3Z0 0z 00 FF 01 00 00 00 00 15:43:1Z.33607 5373 Z5
[ RX/TX : L+ Demo_1 2Z0 0Z 00 FF 01 00 00 00 00 15:43:1Z.332452 Ea7eg ZE
@ Demo_Z 470 27 FF FF FF FF FF FF 00 15:43:17 76130
[+ Demo_Z 4Z0 lz.25376
[ = Dbemoi |
=] Database Demo_Multiplex Z,0000
. . 2] Elements Demo_Kilometer 14583,0000 kn
* Navigations-Zentrale S0 Clusar
=] Channel Demo_Fahrzeit 0,0000 sec
Demo_Schuessel 0,0000
Demno_Marke 4,0000
Dewo_Land 1,0000
- - . .
 Organisation in Projekten
g J Dewo_Version &,0000
Demo_Reifenbreit 2078,0000 mm
Deno_Sprache 1,0000
Demo_Signall a,0000
Demo_Motor 1,0000
@ Demo_3 £z0 1E 88 00 00 80 F7 38 00 15:43:17.31074 747 Z00 CANL Bx
[+ Demo_4 570 00 00 00 00 15:43:1Z.2546¢ 1434 23 CAND Bx
L+ Demo_4 E70 00 00 00 00 15:43:1Z.223209 1494 23 CANL Bx
[§7 1 Demo_Eilome @ Demo_& £po 20 47 50 80 14 40 15:43:1F7.31195 1435 100 CANO Bx
E [ Demo_Schues L+ Demo_5 sD0 80 47 50 80 14 40 15:43:12.31041 1494 100 CANL Bx
E [ Deme_Zeit L+ Demo_& the 87 05 00 7F 82 00 40 40 15:43:1Z.31166 1435 100 CAmo Dx
[+ Demo_g& sDs 57 05 00 7F 33 00 40 40 15:43:1Z.310l2 1434 100 CAWNL Bx
H[F7 [ Dema_d
H[F7 [ Deno_S
H[F7 [ Demo_g :: ID=0xE
[ Frame
B $immal B
2] Processing-Information
H (] Coding L 15 2|
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ACANIS - CAN help you

2.2 Visualisierungen - Panel

* Beliebig viele Visu-Objekte
ACANIS : Panel

Re-order Contraols

* Frei positionierbar

Sawkooth Signal Rectangle Signal Sawkoakh Signal
4 2 0 2 4
- \ [} 1

* Verknlipfung mit Signalen
(Drag&Drop)

* Navigation Uber Haupt-

) Sinus Signal
Tree View

0,624096

Sinus Signal

1075 5 25 0 25 5 75 10 o

Sawtu:u:uéh Signal J J J =

E a

LT ——

L
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2.3 Visualisierungen - Graphen

« 2x10 Kanale / Signale

Mehrere unabhangige
Zeit-Slots

Peak-erhaltende Kompri-
mierung

Min/Max/Momentan-Werte

Verknupfung mit Signalen
(Drag&Drop)

Mehrere unabhangige
Graphen (Instanzen)

Navigation Uber
Haupt-Tree View

A‘M-S SOFTWARE GMBH

ACANIS : MyGraph

Configuration

-6, 7427 - \—-10
13:52:36,500 13:53:36,500
16.06.2010 16.06.2010
Time
Time Span | 1 min

Update Autoscale ¥

-0,498311 -7
13:52:36,480
16.06.2010

d0,24443
13:53:36,480
16.06.2010

Time

Time Span |1 min % Update: Auboscale ¥

Graph BG Color -
Sinus Signal B
]
Cursors: X
B Cursor 0| 09:37:44,487
03.05,2010
B Cursor 1| 09:38:14,493
03.05.2010

Delta Time Span  00:00:30,005

Graph BG Color -
Rectangle Sional [
Sawitooth Signal

Cursars: X
B8 Cursor 0 09:18:58,192
29.01.2010
B Cursor 1 10:02:40,854
29.01,2010

Delta Time Span  00:43:42,662

6,743

0,000
0,000
0,000
0,000
0,000
0,000
0,000
0,000
0,000

-10

Min

0,498
0,244

0,000
0,000
0,000
0,000
0,000
0,000
0,000
0,000

-10

Max
6,770
0,000
0,000
0,000
0,000
0,000
0,000
0,000
0,000
0,000

4,500
4,219
0,000
0,000
0,000
0,000
0,000
0,000
0,000
0,000

Eo&

Now
4,671
0,000
1,000
1,000
10,000
1,000
1,000
10,000
1,000
0,000

0,217
2,940
0,000
0,000
0,000
0,000
0,000
0,000
0,000
0,000
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ACANIS - CAN help you

2.4 Visualisierungen - Trace

* Darstellung aller ® Device  Value Time Stamp Al
. 500 CAN2 80 47 50 80 14 40 13:06:31.455 =
e|nge|aufenen CAN_Frames 508 CAN2 570500 7F 53 00 40 40 13:06:31.455
320 CAN2 02 00 FF 01 00 00 00 00 13:06:31.455
320 CAN2 02 00 FF 01 00 00 00 00 13:06:31.430
570 CAN2 00 00 00 00 13:06:31.425
. 320 CAN2 02 00 FF 01 00 00 00 00 13:06:31.404
® ZeItStempe| von Hard ware 320 CAN2 02 00 FF 01 00 00 00 00 13:06:31.380
520 CAN2 57.C100 0080 F7 33 00 13:06:31.356
500 CAN2 80 47 50 30 14 40 13:06:31.355
. 508 CAN2 570500 7F 33 00 40 40 13:06:31.355
° F||teru ng nach ID 320 CAN2 02 00 FF 01 00 00 00 00 13:06:31.355
320 CAN2 02 00 FF 01 00 00 00 00 13:06:31.330
570 CAN2 00 00 00 00 13:06:31.325
420 CAN2 87 FF FF FF FF FF FF 00 13:06:31.305
320 CAN2 02 00 FF 01 00 00 00 00 13:06:31.304
320 CAN2 02 00 FF 01 00 00 00 00 13:06:31.279
500 CAN2 80 47 50 30 14 40 13:06:31.255
508 CAN2 570500 7F 33 00 40 40 13:06:31.255
320 CAN2 02 00 FF 01 00 00 00 00 13:06:31.255
320 CAN2 02 00 FF 01 00 00 00 00 13:06:31.230
570 CAN2 00 00 00 00 13:06:31.229
320 CAN2 02 00 FF 01 00 00 00 00 13:06:31.204
320 CAN2 02 00 FF 01 00 00 00 00 13:06:31.180
520 CAN2 1E 83 00 00 80 F7 38 00 13:06:31.156
500 CAN2 80 47 50 30 14 40 13:06:31.155
508 CAN2 570500 7F 33 00 40 40 13:06:31.155
320 CAN2 02 00 FF 01 00 00 00 00 13:06:31.155
320 CAN2 02 00 FF 01 00 00 00 00 13:06:31.130
570 CAN2 00 00 00 00 13:06:31.128
420 CAN2 87 FF FF FF FF FF FF 00 13:06:31.105
320 CAN2 02 00 FF 01 00 00 00 00 13:06:31. 104
320 CAN2 02 00 FF 01 00 00 00 00 13:06:31.078
500 CAN2 80 47 50 30 14 40 13:06:31.056 3|
250 % |Undate Rate (ms) [#]Update DFiter  [Filter
-1
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ACANIS - CAN help you

2.5 Erzeugen und Senden von Daten

* Manuell ausgeldst

* Periodisch

ACANIS : Edit Send Data

O Event—gesteuert Send Message | Ewvent

g Eim? i) flias Device
=[] CANO |CAnD | CAND (v
. BR2 TTic Skal Message Mame Message ID
. BR2_Querbeschl |I‘ﬂBremse_2 | |d 1440 |
.~ BRZ_Querb_TTic Period (ms)
- BRZ_mi_Radgeschw a

- BRZ_Zeitstemp
o BRZ_\Wegimpulse
. BR2Z_Ueberl_Imp
OO Ci.- _Fehilereinky
 'BRZ 0DS, Lampe BR2Z_Fehlereintr | | o
- BR2_Sta_Imp
-~ BRZ_Impulszahl
-« BRZ_Sta_Quer

Signal Mame Signal Yalue

[ o« [ cma |
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ACANIS - CAN help you

2.6 Logging der Daten in TDMS

* Verlustfreies Loggen der CAN-Daten (undecodiert) in TDMS-Dateien
 Offline-Decodierung
* Eingebauter TDMS-Viewer (LV-Bordmittel)

TDMS = Volle Kompatibilitat zu DIAdem und Import nach Excel méglich

TDMS File Viewer.

File cantents # || Properties | Walues(kable) | analog values (graph) |
. 2010_03_25_10_27_15.tdms

CAND vy CANL raw CAML. raw CAML . raw CANL . raw CANL raw CANL raw CAMNL. raw CAML raw CAMI . raw CAML. raw  CAMI.raw CAM1.raw CAML.raw CAF A

= Time: (o] DataBytel Dakabytel Databytez  DataByted DataByted DataBytes DataBytes Databyte? DLC Extended IsRemote Rx —

IT[';“E §00,000000  2,000000  0,000000 255000000 1,000000  0,000000  0,000000 0000000  0,000000 &,000000 0,000000 0,000000 1,00
DiataBiybe0 25.03.2010 10:27:15,205  1496,000000  151,000000  5,000000 0,000000 127,000000 147,000000  0,000000 64,000000  64,000000 5000000 0,000000 0,000000 1,00
DataBytel 25.03.2010 1:27:15,206  1455,000000  128,000000 71,000000  80,000000 125,000000  20,000000  64,000000  0,000000 0,000000  6,000000 0000000  0,000000 1,00
Catabytez 25,03,2010 1;27:15,229  500,000000  Z,000000 0,000000 255,000000  1,000000 0,000000 0,000000 0,000000 0,000000 5000000  0,000000 0000000 1,00
DrataByted 25.03.2010 10:27:15,254  500,000000  2,000000 0,000000 255,000000  1,000000 0,000000 0,000000 0,000000 0,000000  §,000000  0,000000  0,000000 1,00
DataBytet 25.03,2010 1:27:15,255  1056,000000  135,000000  255,000000 255,000000 255,000000  255,000000 255,000000  255,000000 0,000000  §,000000  0,000000  0,000000 1,0
DataByteS 25.03.2010 10:27:15,278  1392,000000  0,000000  0,000000  0,000000  0,000000  0,000000  0,000000  0,000000  0,000000  4,000000  0,000000 0,000000 1,00
BZEZEEE:? 25.03.2010 10:27:15,280  800,000000  2,000000  0,000000 255000000 1,000000  0,000000  0,000000  0,000000  0,000000  &,000000 0,000000 0,000000 1,00
oL 25.03.2010 10:27:15,305  500,000000  2,000000 0,000000 255,000000  1,000000 0,000000 0,000000 0,000000 0,000000  §,000000  0,000000  0,000000 1,00
Extended 25.03,2010 1:27:15,305  1496,000000  151,000000  5,000000 0, 000000 127,000000  147,000000  0,000000 &4,000000  64,000000 5,000000  0,000000  0,000000 1,00
. IsRemnote 25.03.2010 1n27:15,305  1488,000000  125,000000 71,000000  &0,000000 125,000000  20,000000  64,000000  0,000000 0,000000  6,000000 0000000  0,000000 1,00
------- Rx 25.03.2010 1n27:15,306  1312,000000  1,000000 1,000000 0, 000000 0,000000 125,000000  247,000000 S6,000000  0,000000  5,000000  0,000000  0,000000 1,0
CANZ.raw 25.03.2010 10:27:15,330  800,000000  2,000000  0,000000 255000000 1,000000  0,000000  0,000000  0,000000  0,000000  &,000000 0,000000 0,000000 1,00
25.03.2010 10:27:15,354  500,000000  2,000000 0,000000 255,000000  1,000000 0,000000 0,000000 0,000000 0,000000  §,000000  0,000000  0,000000 1,00
25.03.2010 10:27:15,375  1392,000000  0,000000 0,000000 0, 000000 0,000000 0,000000 0,000000 0,000000 0,000000  4,000000  0,000000  0,000000 1,00
25.03.2010 10:27:15,350  500,000000  2,000000 0,000000 255,000000  1,000000 0,000000 0,000000 0,000000 0,000000  §,000000  0,000000  0,000000 1,0

zﬁ.na.?mn 12715405 &NN.ONANAN. 2. NNNANN N.ONNANn PER.NNNONN 1.NANMANN N.INnnnn N.INnnnn N.INNNNM NN &.N0NNON. N.ANAANMA n.nnTnnn 1.>n|1

1]

<€

Loaded values 0 ... 1000 [ Help ] L it ]

|~
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ACANIS - CAN help you

3. Lizenzmodell und Preise

e Der Erwerb von ACANIS-Lizenzen ist nicht an der Erwerb bestimmter Hardware
gebunden.

* Grundversion inklusive 2 Port-Lizenzen: 980 €, jeder weitere Port 400 €

* Lizenzen sind grundsatzlich ,Floating®, werden Uber eine Datei, auf die alle
berechtigten PCs und User Zugriff haben missen, verwaltet.

* Es ist moéglich, Lizenzen ,auszuchecken™, um z.B. mit einem Notebook mit 4 CAN-
Ports ohne Verbindung zum Netzwerklaufwerk arbeiten zu kénnen.

* Erworbene Port-Lizenzen kdnnen AFC)IANISI-InstanE (21)
zwischen den Programminstanzen ortsInUse = AEAI\,ICISI-IBstani (j)
beliebig aufgeteilt werden. ortsinUse =

Lizenzpool
ACANIS-Lizenzen = 4
Ports = 8

* Bundling-Angebote incl. ACANIS-Instanz (4)
Hardware maglich PortsInUse = 1

ACANIS-Instanz (3)
PortsinUse = 1
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ACANIS - CAN help you

4. Ausblick und Informationsquellen
 ACANIS aktuell in der Testphase mls
- \Verfligbar ab Dezember 2010 R
{Q
* Beitrag im VIP-Kongressband CQ
 VIP-Stand von A.M.S. Software GmbH

* Personliches bzw. telefonisches Gesprach mit uns
 www.ams-soft.de

 Informationen und Feedback @
o

Ihr Input ist erwiinscht und kann in die Weiterentwicklung von
ACANIS einflieBen!
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