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Agenda

1. Motivation
2. Anforderungen
3. Umsetzung

4. Realisierung

1. Anwendung

2. Diskussion

Sensorsimulation auf Prufstanden
Flexible Sensorsimulation

NI CompactRIO

Hardware

Software

Prufung von Servomotoren



Motivation
Erprobung von Systemkomponenten
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Motivation
Nachbildung des elektrischen Sensorsignals
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Anforderungen

Schema redundanter Sensoren
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Micro Controller

Erfassung der selben physikalischen Grol3e mit zwei Sensoren
Parallele Signalverarbeitung

Unabhangige elektrische Schnittstellen

ECU

Doppelt ausgefuhrte Spannungsversorgung

Uberwachung und Vergleich der Signale in der ECU



Anforderungen
Nachbildung unterschiedlicher Schnittstellen

Ubersicht moglicher
ANALOG Schnittstellen

DIGITAL




Anforderungen
Erzeugung redundanter Signale

Darstellung derselben
pysikailschen Grolde
durch zwel
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elektrische Signale




Anforderungen
Zeitsynchrone Signalerzeugung
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Anforderungen
Dynamische Signalgenerierung
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Anforderungen
Ansteuerung und Signalubertragung
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— Berechnung der Simulierten physikalischen Grolde

— Anforderung des simulierten Signals mittel verschiedener
Schnittstellen

— Parallele Bereitstellung unterschiedlicher Signalarten
— Auswabhl der relevanten Signalart am Ausgang
— Ubertragung der elektrischen Signale an den Priifling




Anforderung und Realisierung

Anforderungen

— Unterschiedliche
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Realisierung
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Realisierung Hardware
Konfiguration des CompactRIO Systems
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Realisierung Software
Ubersicht der Software-Struktur
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Realisierung
Beispielsignal Bphase-M / PWM
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Anwendung

Prufstand fur elektrische Servomotoren
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Weitere Informationen

Weiter Informationen und

Geratevorfuhrung

am Ausstellungsstand Fa.

AMS-Software GmbH

Software GmbH



Vielen Dank.
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